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• 交通事故データ
– 香川県警 2008年1月～2015年6月

• 道路ネットワークデータ
– DRM全道路リンク

• 土地利用データ
– 国土数値情報

• プローブデータ
– 富士通商用車プローブデータ（走行軌跡1秒毎点列）

Ø 2015年5月～6月
– HONDA Internaviデータ
（0.25G以上の急減速が観測されたリンクの通行台数）
Ø 2014年1月～12月

• H22道路交通センサス
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• 500mメッシュ毎のプローブ混入率の頻度分布
– 本研究では プローブ混入率 = 0.68% と設定
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• 空間的な事故リスク分布と事故発生地点
– 2,000 [件/億台キロ]未満のメッシュを分析対象
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• 交通特性
– センサスリンクの混雑度（H22道路交通センサス）

• 道路ネットワーク特性
– センサスリンクと細街路リンクの交差点数（DRM）
– 細街路リンク同士の交差点数（DRM）
– 細街路リンク総延長（DRM）
– 歩道幅員（H22道路交通センサス）
– 中央分離帯物理的分離ダミー（H22道路交通センサス）
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• 土地利用特性
– エリア内人口（2010国勢調査）
– 60歳以上の人口割合（2010国勢調査）
– 1997年から2009年にかけての建物用地面積割合の増分
（土地利用細分メッシュデータ）
Ø 2004年の線引き廃止によるスプロール化の影響を考慮

– 低層建物（密集地）割合（土地利用細分メッシュデータ）
– 工業地割合（土地利用細分メッシュデータ）
– 農地割合（土地利用細分メッシュデータ）
– メッシュ重心から学校までの最短直線距離
（国土数値情報 公共施設）

– メッシュ重心から駅までの最短直線距離
（数値地図25000）
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• 類型別事故リスクモデル推計結果
äÿf÷
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7&�% 
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�%C 3.66 0.052 71.01 **

����EQ��R 0.00 0.000 9.67 **

KH+������ 0.11 0.128 0.89
#/1��B3��]�lIMML!X`JHHM!m 0.59 0.042 14.12 **

��#/l�>�m�� 0.36 0.064 5.55 **

�(��� 1.58 0.170 9.29 **

:1��� -0.27 0.035 -7.73 **

hgdi<$X`�'^Z]8@EQSTR -0.40 0.018 -22.09 **

hgdi<$X`D^Z]8@EQSTR -0.09 0.007 -11.92 **

fkcejkb[]��.% 0.02 0.001 12.46 **

459jkb\_a��.% 0.00 0.001 -0.47
fkcejkb,?" 0.61 0.026 23.30 **

*; �EQTR 0.06 0.003 17.24 **

fkcejkb\WYa/02���@�N 0.12 0.016 7.39 **

Afkce;9=EQSTR -0.03 0.013 -2.09 *

P

OFHG 38,553
OO 34,811
V2 **

U2 0.097

z	

371

0

* p < 0.05, ** p < 0.01
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• 0.3G以上の減速を急減速と定義
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• 事故 or 急減速 = 0 とそれ以外，を判別する
ロジスティック回帰モデル
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